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1. Uvod

Tato technickd zprdva zpracovdava feseni pro instalaci pro méreni a regulaci a slaboproudé rozvody.
Seznam technologie planované pro implementaci v novostavbé:

1. Regulace jednotlivych frekvenénich ménicli pro motory v bazénech

2. Datové rozvody pro video techniku, casomiru

3. Ovladani video techniky

4. Snimani rychlosti proudéni vody v tréninkovych bazénech

FlowBox

ovladaci tablet

ridici pocitac ‘ ¢asomira
bezpecnostni
zastaveni

Snimad
karty

| subPLC || ModbusGW |

zdroj 24V
rozvadéc 1.04 . aa

c¢idla rychlosti .
proudéni vody

Topologie fizeni

1.1. PozadavKky na regulaci vykonu motori

Hlavni tlohou MAR bazénové technologie je fizeni vykonu jednotlivych motorl bazénové
technologie. Vykon bude ovladany pro kazdy motor zvlast pomoci komunikace s frekvenénimi ménici
(FM) motort komunikacnim protokolem Modbus (frekvencni méni¢e musi byt vybaveny
komunikaénim modulem). Viech 8 motort bude zapojenych na spoleénou Modbus sbérnici. Ridici
pocitace — regulatory rychlosti (PLC) budou nastavovat poZzadovany vykon jednotlivych FM.

Z uzivatelského hlediska se bude pozadovany vykon nastavovat na ovlddacim tabletu v aplikaci
FLOWBOX v preddefinovanych vykonovych krocich (cca 10 krok). Systém FLOWBOX bude
komunikovat s fidicim pocitacéem bazénové technologie protokolem Modbus a do PLC nastavi
pozadovanou rychlost (krok). Systém FLOWBOX zabezpeci autorizaci uZivatele bazénu a posle do PLC
jenom povolené rychlosti pro autorizovaného uzivatele.
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Ridici PLC musi mit definovanou sadu pozadovanych vykon( pro jednotlivé motory pro kazdy
uzivatelsky vykonovy krok, které pak zasle do jednotlivych FM. Kalibraéni / vykonova matice bude
zadand do PLC staticky spravcem systému a musi byt mozné ji ménit pti pravidelné rekalibraci
systému. Regulace tedy bude probihat staticky bez zpétné vazby (informaci o redlné rychlosti).
Rekalibrace bude probihat pomoci méfeni rychlosti vody ru¢nim méridlem (napt. Greisinger STS 005)
v pravidelnych intervalech (odhad kazdy pdl rok). Ulohou kalibrace je:

- Zjistit spravné rozlozeni vykonu mezi jednotlivé motory jednoho kanalu tak aby dochazelo
k co nejmensimu zvinéni hladiny vody

- sprdvné rozloZeni rychlosti mezi jednotlivé kanaly (aby pravy i levy kanal mél stejnou
rychlost)

Ridici poé&ita¢ musi zabezpedit:
- Nastaveni poZadovanych vykonl motor( v pfednastavenych krocich dle kalibrac¢ni tabulky
- Monitoring chyb FM

- MozZnost spusténi jenom po vsunuti karty do slotu pfi vchodé

1.2 PoZadavky pro ostatni profese

Frekvencni ménice musi samostatné zabezpecit:

- Rychlost nabéhu a zpomaleni po nastaveni pozadovaného vykonu (eliminaci vin pfi ndbéhu a
vypnuti) — nastaveni rampy pro nabéh a zpomaleni / vypnuti

- Vyhnuti se / optimalni preklenuti zakdzaného pasma vykonu (pfechod z fiéniho do
bystfinného proudéni)

- Bezpecnostni zastaveni (zapojeni spinacich prvku je soucast ESIL ¢asti projektu)

1.3 Meérenirychlosti vody

V rdmci projektu byla zvazovana i moZnost kontinudlniho méreni rychlosti riznymi metodami
(ultrazvuk, opticky ...). Nakonec po zvazeni moznosti a nakladd / pfinosd technologie bylo investorem
rozhodnuto o nerealizaci kontinudliniho méreni. Méreni tedy bude probihat ru¢nim méfidlem (napfr.
Greisinger STS 005).

2. Technologicky rozvadéc¢ MaR

Technologie pro méreni a regulaci bude umisténa v rozvodnici na omitku, kterd bude umisténa
v mistnosti ¢. 1.04 v prostoru pod stropem (z ddvodu minimalizace moznosti zaplaveni). Rozvodnice
bude pouZita s krytim IP 65

V této skfini budou umistény tyto technologické prvky:
1. PLCjednotka

2. prevodnik MODBUS



3. 1/O moduly 0-10V / 4-20mA
4. zdroje 24 VDC pro PLC jednotky
5. fadové svorkovnice

6. radové pojistkové svorkovnice

2.1 PozadavKky pro ostatni profese

ESIL: Do rozvodnice MaR privést kabel CYKY-J 3x2,5 s jisténim 10A/B (proudovy chrani¢ neni
vyZadovan)

3. Datové rozvody

V prostoru bazénu budou umistény datové zasuvky pro strukturovanou kabeldz Ethernet dle IEEE
802.3.

Tyto zasuvky budou slouZzit k pfipojeni dvou stropnich dataprojektord, (D.601 a D.603 uZivatelského
pfipojeni notebookl D.609 a D.610 na stanovisti mUstkd, pro ¢asomiru umisténou nad jednotlivymi
mustky (D.610 a D.611). Dale pak pro datové pfipojeni technologického rozvadéce MaR v mistnosti
1.04 (D.629 — pouze vyvody FTP kabelaze)

Mezi jednotlivymi mistky a dataprojektorem na stropé bude propoj pro spojeni pres interface HDMI.
Na obou koncich ukonceny zasuvkou. (D.602, 604, 607, 608)

Veskerd tato kabeldz bude ukoncena v patchpanelu v serverovné ve skfini D.200 v mistnosti 2.17

4. Kamerové pokryti bazénu

Prostor bazénu bude stfezen dvéma IP kamerami s rozhranim ethernet 1000/100. Na vykresu polozky
D.57 a D.58. Zaznam z kamer bude moZné ukladat na centralnim serveru standartnim softwarem pro
zdznam IP kamer.

Kamery budou umistény pidorysné na stejném misté jako pohybova cidla zabezpecovaciho systému,
vertikalné nad nimi.

Kabeldz bude provedena v samostatnych ohebnych trubkach z dlvodu vnéjsi ochrany. Typ kabelu
bude odpovidat pozadavku na pfenos rychlosti GE. Standartné pouzit UTP/FTP CAT6.

Veskerd tato kabeldz bude ukoncena v patchpanelu v serverovné ve skfini D.200 v mistnosti 2.17

5. Ovladani projek¢niho platna

Pro kazdé ze dvou projekcnich platen bude priveden jeden kabel pro jeho ovladani (M.605 a M.606).
Ovladani bude provedeno pomoci relé PLC modull umisténych v rozvadéci MaR v mistnosti 1.04



5.1 Pozadavky pro ostatni profese

Poskytnout prichodku do téla projekéniho platna ke svorkam pro ovladani motoru

6. Méreni zaplavy bazénu

V prostoru bazénu budou umistény dva hladinoméry TSH22. Hladinoméry budou navzajem
zalohované pro pfipad poruchy, ¢i nespravného méreni. Jeden z paru bude pouzivat analogovy
vystup 4-20mA a bude pfiveden do rozvadéce M.600 v mistnosti 1.04 samostatnym kabelem JYSTY
2x2x0.8 na svorky modulu M560. Druhy z paru bude pouzivat digitalni vystup na sbérnici RS485

s protokolem ModBus. Pro zachovani topologie je tfeba privést k hladinoméru M.198 kabel (WS.55)
s minimalnim poc¢tem 6ti vodicl (JYSTY 4x2x0.8) Datova sbérnice povede z rozvadécée D.600 (modul
R.035) k tomuto prvku a po volném paru vodicl se bude pres rozvadé¢ M.600 vracet na moduly
frekvencénich ménicd, umisténych v mistnosti 1.05 pod stropem. (kabel ¢. WS.62)
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Schéma zapojeni

7. Rizeni vykonu motort v bazénech

Pro tizeni rychlosti proudéni vody v jednotlivych bazénech budou pouzity specialni elektromotory.
Kazdy z téchto motorl bude pfipojen na frekvenéni méni¢ (M.613 az M.620, kabel WS.62) Pro
komunikaci bude pouzita sbérnice R5485 a protokolem ModBus.

8. Zabezpecovaci systém EZS/PZTS

Mistnost bazénu bude pfipojena do stavajiciho zabezpecovaciho systému. V mistnosti budou pouzity
prvky v e hvézdicové topologii a prvky na sbérnici BUS.

Hvézdicové budou pripojeny magneticka Cidla oteviratelnych oken. Jednotlivé magnety a ¢idla budou
umistény v konstrukci oken a kabeladZ od kazdého magnetického ¢idla bude ukonéena ve spojovaci
krabici. V této krabici bude napojena kabeldz vedouci do expandéru EZS nebo pfimo do Ustfedny EZS.

Pohybova cidla, ¢idla tFisténi skla a Cidla detekce koure budou pfipojena na sbérnici BUS. Pro vSechna
tato cidla v mistnosti bude pouzit jeden kabel dle specifikace sbérnice vyrobce EZS, typicky 4 zily +
stinéni.

9, Zaver

Tato projektovd dokumentace byla vypracovana jako nedilny materidl k provedeni stavby. Veskeré
Upravy a zmény tohoto projektu, pokud nastanou, budou uvedeny v ,dokumentaci skute¢ného
provedeni”, kterd je pfedpokladem udéleni kolaudacniho souhlasu dle zakona ¢. 183/2006 Sb. a
souvisejicich predpist a nafizeni.

Pti instalacnich pracich dodrzujte doporuceni vyplyvajici z legislativy, predevsim pozadavk( na
bezpecnost prace viz: zdkon ¢. 262/2006 Sb., zakon ¢. 174/1968 Sb.,

Déle pak zékon ¢. 458/2000 Sb., CSN 33 2000-1 ed.2, CSN 33 0010 ed.2., CSN 3403100, CSN EN
50110-1 ed 3,2 ed.2, CSN 33 1310 ed.2, CSN EN 60445 ed.4, CSN 33 0165 ed.2, 33 0166 ed.2, CSN EN
60073 ed.2, CSN EN 60447 ed.2, CSN EN 894-1,2, CSN 33 0172, CSN 33 2000-5-52 ed.2, CSN 34
7402, CSN 34 0350 ed.2, CSN 33 2000-4-41 ed.2, CSN 33 2000-4-473, CSN 33 2000-4-42 ed.2, CSN 06
1008, €SN 33 2000-5-54 ed.3, €SN 33 3320, 33 2130 ed.2, 33 2000-7-701 ed.2,702 ed.3,702 ed.2, CSN
332180, CSN 33 2000-4-46 ed.2, CSN 33 2000-4-47, CSN 33 2000-5-534, CSN EN 61439-1 a7 6, CSN
33 1500,33 2000-6, EP ESC 00.01.12.
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